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(54) Titulo: MEDIDOR DE FASE DE ALTA (67) Resumo MEDIDOR DE FASE DE ALTA RESOLUGAO Descr 1 — MEDIDOR DE FASE 6 z-12 26,
RESOLUGAO um medidor de fase de alta resolucdo formado. basicamente, p. N
sstema de meclicdo de fase (23.26.30) ¢ um sstema cigtal de con
processamento (24). para ser ulizado em apicacoes. referen
(71) Depositante(s): Unwersidade Tecnolégica Federal do Parand  instrumentacdo. controle. automagao. telecomunicagdes, medicina
BRPR) aplcades que exyam medigdes de fase em alta resoludo O med:
fase (1,10.15) & capaz de medi a fase de uma mpedancia ou de
(72) Inventor(es): Paulo José Abatt, Fabio Luz Bertott elétncos, provendo os resutados de medicdo em um display grafic ‘ z2-226
Este’ medidor também prove meios de comuncago com uma fe
comunicagdo (2), sitema dedicado (5) e com um computador (3) 6
base no método de medicdo desenvolvido e nos dispostivos que ¢ 3 Computador
medidor de fase (1 spera.se que este edupamento se)
Solugao de baxo custo para atender as necessidades de medicdo FIGURA 3
comalta resolusdo O setor técnica a que se refere esta invenio
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